redoX bynamic 8

Dziekujemy za zakup nadajnika Redox Dynamic 8!

Dynamic 8 to uniwersalny, 8—kanatowy cyfrowy nadajnik modelarski przeznaczony do zdalnego sterowania
modelami samolotéw, samochoddw, todzi, helikopteréw oraz dronéw modelarskich. Nadajnik posiada 6 kanatéw
proporcjonalnych i 2 kanaty przetgcznikowe (dwu- lub trzy-pozycyjne). Ponadto wyposazony jest w miksery
Elevon, Aileron, Dual/rates, Exponential, EPA, Sub-Trim, Throttle cut, wolne miksowanie kanatéw, programowal-
ne przetgczniki wraz z przypisywaniem kanatéw a takze 2 timery, 15 pamieci ustawien modeli, elektroniczne
trymery i rewersy dla wszystkich kanatéw. W nawigacji po menu nadajnika pomaga wbudowany, podswietlany
wyswietlacz LCD o graficznym interfejsie, z regulowang jasno$cig i kontrastem.

Nadajnik wyposazony jest w modut transmisji sygnatu w modulacji FHSS pasma 2,4GHz (2401 — 2479 MHz).
Technologia ta charakteryzuje sie bardzo wyso kg odpornoscig na zaktécenia i duzym zasiegiem pracy, dzieki
czemu radio moze by¢ uzywane z powodzeniem zarbwno w miastach, jak i na otwartych przestrzeniach. Ukfad
drazkowy aparatury klasyfikuje jg przede wszystkim jako nadajnik przeznaczony do obstugi modeli latajgcych
(samoloty, helikoptery, drony), jednakze aparatury z powodzeniem mozna uzywac réwniez do modeli poruszajg-
cych sie po wodzie (todzie, motorowki, jachty) jak i po nawierzchniach utwardzonych (samochody). Zasieg trans-
misji sygnatu nadajnika, w zaleznosci od uzytego odbiornika moze wynies¢ od ok. 800 do 1500 metréw (w opty-
malnych warunkach i niezaktéconym $rodowisku pracy).

Aby lepiej zaznajomi¢ sie z samym nadajnikiem i jego funkcjami oraz zapozna¢ sie z instrukcjami bezpieczen-
stwa, zalecamy doktadnie przestudiowanie niniejszej instrukcji obstugi. Pamietaj — jesli pomimo przeczytania
niniejszego dokumentu nie jestes pewny/pewna sposobu dziatania nadajnika i jego funkgciji, nie rozpoczynaj pracy
z urzgdzeniem bez dodatkowej konsultacji z innym doswiadczonym modelarzem lub obstugg sklepu w ktérym
nadajnik zostat zakupiony.

UWAGI WSTEPNE

1.1. Zawsze w pierwszej kolejnosci wigczaj nadajnik, a dopiero nastepnie zasilanie odbiornika (i sam model).
Model podigczony do zrédta napiecia w chwili gdy nie odbiera sygnatu z nadajnika moze w okreslonych okoliczno-
Sciach samoczynnie sie uruchomi¢ powodujgc nieprzewidziane konsekwencje.

1.2. Upewnij sig, czy w miejscu w ktdrym planujesz uzywac¢ nadajnika do sterowania modelem latajgcym nie wieje
zbyt silny wiatr. Postaw aparature na ziemi przodem do kierunku wiatru — jesli nadajnik zostanie przewrécony
podmuchem wiatru — odstgp od pracy tego dnia i zaczekaj na lepszg, bardziej przyjazng modelarzom pogode.
1.3. Loty powinny odbywac¢ sie na otwartej przestrzeni. Unikaj pracy w miejscach usianych drzewami, stupami
wysokiego napiecia lub innymi przeszkodami fizycznymi. Linia pomiedzy nadajnikiem a modelem powinna byc¢
"czysta", bez zadnej przeszkody, przez caly czas pracy. Pamietaj rowniez o unikaniu latania w terenie zaludnio-
nym lub w tych miejscach, gdzie istnieje ryzyko pojawienia sie losowych oséb trzecich.

1.4. W czasie pracy nie dotykaj gérnej czesci aparatury, w miejscu instalacji "ukrytej" anteny (miejsce oznaczone
symbolem "ANTENNA") — moze to wptyng¢ na nadawany przez nig sygnat. Pamietaj réwniez, aby trzymac radio
stabilnie w rekach w wygodnej dla siebie pozycji. Nie ma potrzeby kierowania nadajnika "w strone" modelu —
sygnat réwnomiernie rozchodzi sie we wszystkich kierunkach od wbudowanego w nadajnik modutu nadawczego.
1.5. Osoby ponizej 18—tego roku zycia powinny pracowac z nadajnikiem wytgcznie w asyscie i za zgodg odpowie-
dzialnej za nie osoby dorostej. Po zakohczeniu pracy, nadajnik nalezy przechowywa¢ w miejscu niedostepnym
dla dzieci.

1.6. Nalezy unikac¢ pracy nadajnika w deszczu. Nadajnik NIE jest wodoszczelny — wilgo¢ i woda mogag dostac sie
wewnatrz korpusu i uszkodzi¢ zainstalowang w nim elektronike. Zte warunki atmosferyczne mogg ponadto dosc¢
znacznie ograniczy¢ zasieg lub/i jakos¢ sygnatu.

BINDOWANIE (PAROWANIE) NADAJNIKA Z ODBIORNIKIEM

Kazdy nadajnik posiada swdj unikalny kod ID, wedle ktérego szyfruje nadawany sygnat. Odbiornik, aby wtasciwie
odczytywat sygnat z nadajnika, musi zosta¢ z nim sparowany (zbindowany). Te operacje wykonuje sie tylko raz,
az do czasu, gdy uzytkownik chciatby uzy¢ danego odbiornika z innym nadajnikiem. Jeden nadajnik natomiast
moze by¢ sparowany z wieloma odbiornikami na raz (np. zamontowanymi w kilku modelach).

Aby sparowac¢ nadajnik z odbiornikiem, postepuj wg. ponizszej instrukciji:

1. Wylgcz nadajnik i zasilanie odbiornika. Umie$¢ nadajnik i odbiornik w bliskiej od siebie odlegtosci (nie wiecej
niz 0,5m)



2. Trzymajac wecisniety przycisk "BIND" w odbiorniku, wigcz jego zasilanie (dioda w odbiorniku bedzie wolno
migac)

3. Po 2 sekundach zwolnij przycisk "BIND" w odbiorniku (dioda w odbiorniku zacznie szybko migac)

4. Wiacz nadajnik — sparowanie powinno nastgpi¢ natychmiast po witgczeniu zasilania nadajnika (dioda w odbior-
niku zaswieci sie statym Swiattem)

5. Jesli po wigczeniu nadajnika urzagdzenia nie sparowaty sie — wytgcz nadajnik i odbiornik i powtorz procedure
Aby upewnic sie, ze odbiornik prawidtowo znalazt sygnat z nadajnika, nalezy przeprowadzi¢ krotki test tgcznosci
(np. poruszajgc serwami).

ULOZENIE/INSTALACJA ANTENY ODBIORNIKA

Antena odbiornika (jesli wystepuje) powinna by

utozona w maksymalnie “wyprostowanej”, liniowej pozycji. Zawiniecie, zakrzywienie lub zapetlenie anteny wpty-
nie negatywnie na zasieg odbiornika i jakos¢ odbieranego sygnatu. W przypadku gdy w kadtubie modelu samolo-
tu znajdujg sie elementy wykonane z metalu lub widékna weglowego, bedzie istniata mozliwos¢ iz bedg one zakto-
caty prace anteny. W takim przypadku, dla zapewnienia najlepszej jakosci sygnatu nalezy umiejscowi¢ antene
mozliwie blisko bocznej sciany (lub scian, w przypadku odbiornikéw 2—antenowych). Antena(y) powinny by¢
oddalone od jakichkolwiek materiatdw—przewodnikéw (metale, kompozyty weglowe) o minimum 2cm. Odbiornik i
jego antena(y) powinny by

réwniez oddalone mozliwie daleko od silnika, regulatora i innych zrodet ew. dzwieku w modelu. Dobrze jest
réwniez zapewni¢ odpowiednig amortyzacje odbiornika poprzez zawiniecie go w miekkg ggbke lub pianke, izolu-
jac go od wibrujgcych scian kadtuba.
Uwaga! Antena (lub anteny) odbiornika jest bardzo wrazliwa na ewentualne uszkodzenia. Skracanie jej, uszko-
dzenie mechaniczne lub przerwanie moze spowodowac¢ drastyczne ograniczenie zasiegu odbiornika lub
znieksztatcenie/zakiécenie sygnatu.
Przed pierwszym lotem zaleca sie wykonac test zasiegu (jedna osoba z wtgczonym nadajnikiem w reku powinna
sta¢ w miejscu, z ktérego bedzie sterowata modelem — druga osoba, z wigczonym modelem w reku powinna
oddali¢ sie od nadajnika na min. 100 metréw kontrolujgc poprawnos$¢ reakcji modelu na instrukcje wydawane
przez sterujacego).

INSTALACJA PODZESPOLOW

Upewnij sie, ze wszystkie wtyczki serw, regulatora, przetgcznikéw i innych urzgdzen sg stabilnie osadzone w
odbiorniku, zgodnie z polaryzacjg wskazang na obudowie lub w niniejszej instrukcji. Wyciggajgc wtyczke z odbior-
nika, nigdy nie ciggnij za kable (!) — zawsze nalezy wyjmowac wtyczke recznie za plastikowg obudowe konektora
(w razie potrzeby uzyj szczypcéw o ptaskich krawedziach).

Jesli ktéres z serw jest oddalone zbyt daleko od odbiornika aby je bezposrednio wpig¢ — uzyj odpowiedniego
przediuzacza serw. Unikaj przy tym wielostopniowych potgczen (np. 4x przediuzacz 15cm na odcinku 60cm) —
zawsze uzywaj maksymalnie jednego, w tym przypadku dtuzszego przedtuzacza do jednego serwa.

Odbiorniki nie sg wodoodporne a dodatkowo moga by¢ bardzo wrazliwe na wibracje. Unikaj kontaktu z wodg i
wilgocig. Dla zabezpieczenia przed wibracjami (szczegolnie w modelach spalinowych), uzyj miekkiej ggbki opatu-
lajgcej odbiornik i ttumigcej wibracje.

Serwa zawsze powinno sie montowa¢ z uzyciem gumowych przelotek. Nie przekrecaj $rub na site. Zaden z
elementdéw serwa nie powinien dotykac bezposrednio konstrukcji kadtuba, gdyz wibracje generowane przez obra-
cajgce sie sSmigto mogg wptyng¢ na jego prace i precyzje dziatania. Czesto stosowane przez producentéw serw,
mate cyferki na orczykach (1, 2, 3, 4...) majg pomoc w okresleniu kata wychylenia orczyka serwa w odpowiedzi
na instrukcje zadane z nadajnika. Aby wycentrowac potozenie serw, wtgcz nadajnik i odbiornik z juz podpietymi
serwomechanizmami. Wycentruj trymery, ustaw drgzki w potozeniu neutralnym (na srodku) a nastepnie nat6z
orczyk na serwo w taki sposéb, aby jego ramie (ramienia) utozone byly wzdtuz osi serwa. Popychacze zamonto-
wane na orczyku powinny by¢ poprowadzone wzdtuz dtuzszej osi serwa, 90 stopni wzgledem ramienia orczyka.
Gdy serwa sg juz zainstalowane, sprawdz ich peten zakres ruchu w obie strony — upewnij sie, ze powierzchnia
sterowa wykonuje prawidtowe wychylenia w obie strony, a orczyk i popychacz nie majg zadnych fizycznych prze-
szkdd na swojej drodze w czasie pracy. Sprawdz, czy serwo pracuje efektywnie, czy tez moze konieczna jest
drobna korekta lub trymowanie.

Zaleca sie rowniez instalacje przetacznika zasilania uktadu elektrycznego (ON/OFF) w modelu, najlepiej na boku
kadtuba, po przeciwnej stronie do tej, na ktérg “dmucha” ttumik. Wytgcznik powinien by¢ zainstalowany w miejscu
chronigcym go przed przypadkowym przetgczeniem. W modelach helikopteréw, dodatkowo zaleca sie uzy¢ siliko-
nowej ostonki przetgcznika. Upewnij sie, ze wszelkie potgczenia serw z ich przedtuzaczami sg solidne, a kable
nie sg zbyt mocno naprezone. Zaleca sie uzywania specjalnych spinek do konektoréw serw wszedzie tam, gdzie
istnieje ryzyko przypadkowego wypiecia sie konektoréw. Sprawdzaj wszystkie potgczenia i konektory regularnie
w czasie uzywania modelu. Wypiecie sie przewodu z konektora grozi powaznymi konsekwencjami!



INSTALACJA BATERI/AKUMULATOROW ZASILAJACYCH PRACE NADAJNIKA

Komora, w ktoérej instaluje sie akumulatory lub baterie zasilajgce nadajnik znajduje sie w dolnej czesci, z tytu
aparatury.

Upewnij sie, ze nadajnik jest wytgczony. Wcisnij i przesun klapke zakrywajgcg komore baterii, aby uzyskac¢ dostep
do koszyka.

Wt6z 4 akumulatory w rozmiarze AA lub 4 baterie alkaliczne LR6 w odpowiednie przegrody, zwracajac szczegoélng
uwage na prawidiowa polaryzacje (+) i (-) instalowanych ogniw. Upewnij sie rowniez, ze wszystkie 4 instalowane
ogniwa sg bateriami/akumulatorami tego samego rodzaju i o tej samej pojemnosci. Unikaj stosowania akumulato-
réw/baterii réznigcych sie od siebie rodzajem lub stopniem natadowania (np. 2 nowe baterie + 2 czesciowo rozia-
dowane).

Zatéz ponownie pokrywe baterii i upewnij sie, ze jest prawidtowo i stabilnie zamocowana.

UWAGA! Niewlasciwe umieszczenie baterii lub akumulatoréw w koszyku (niezgodnie ze wskazang pola-
ryzacja) moze skutkowaé nieodwracalnym uszkodzeniem nadajnika!

OPIS BUDOWY NADAJNIKA

antena
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pokretto VR1

przetacznik SW2

pokretto VR2

przetacznik SW3

przelacznik SW4

przetacznik SW1 wskaznik zasilania

skaznik transmisji sygnatu

POWER SIGNAL.
- -

trymer kanatu 2 (mode 1) Dynamic 8 trymer kanatu 2 (mode 2)
trymer kanatu 3 (mode 2)

trymer kanatu 3 (mode 1)

wiagcznik zasilania

Trymer kanatu 4

trymer kanatu 1

przycisk MENU/SELECT

przyciski wyboru SET

przycisk ESCAPE

OPIS BUDOWY ODBIORNIKA

dioda LED port S-BUS

antena odbiorcza

porty kanatéw

przycisk BIND 1-8

(parowanie z nadajnikiem)

Uwaga! Nalezy bezwzglednie przestrzega¢ poprawnej polaryzacji przewoddw wpinanych do odbiornika.

(-) biegun ujemny - zwykle kabel o kolorze czarnym lub brgzowym
(+) biegun dodatni - zwykle kabel o kolorze czerwony lub pomarariczowym
(S) Sygnat PWM - zwykle kabel o kolorze zéttym lub biatym

OPIS KANALOW NADAJNIKA

Aparatura Redox Dynamic 8 posiada 8 kanatéw komunikacji z odbiornikiem. Oznacza to, ze w jednym momencie
moze przekazywac jednoczesnie 8 niezaleznych od siebie instrukcji wykonawczych do odbiornika.

Cztery podstawowe, proporcjonalne kanaty nadajnika (1—4) kontrolowane sg przy uzyciu dwoch drgzkéw aparatu-
ry:



Aparatura pracujaca w trybie ,,MODE 1” (drgzek gazu/przepustnicy z prawej strony):

Kanat 1: lotki (prawy drazek, ruch poziomy)

Kanat 2: ster wysoko$ci (lewy drazek, ruch pionowy)
Kanat 3: przepustnica/gaz (prawy drazek, ruch pionowy)
Kanat 4: ster kierunku (lewy drazek, ruch poziomy)

Aparatura pracujaca w trybie ,,MODE 2” (drgzek gazu/przepustnicy z lewej strony):

Kanat 1: lotki (prawy drazek, ruch poziomy)

Kanat 2: ster wysoko$ci (prawy dragzek, ruch pionowy)
Kanat 3: przepustnica/gaz (lewy drgzek, ruch pionowy)
Kanat 4: ster kierunku (lewy drazek, ruch poziomy)

Przy kazdym z 4 podstawowych kanatéw znajdujg sie przypisane do nich elektroniczne trymery. Trymery kanatéw
11 4 poruszajg sie (podobnie jak drgzki) poziomo, natomiast te przypisane do kanatéw 2 i 3 — pionowo. Trymery
sg szczegOlnie uzyteczne w chwili konieczno$ci ,ustawienia” punktu neutralnego (zerowego) kazdego z kanatéw.
Pozwalajg na szybkie i precyzyjne wyprostowanie wychylen serwomechanizméw przed startem.

Zaleca sie podtgczanie serwomechanizméw w modelu (odpowiednich za dane funkcje wykonawcze) odpowied-
nio do kanatéw przypisanych wg. powyzszej listy. Ruch dragzka w zakresie danego kanatu bedzie skutkowat wyko-
naniem odpowiedniego ruchu (w proporcjonalnym wychyleniu) na orczyku serwa. Upewnij sie przed startem
modelu, ze kierunki pracy wszystkich serw sg prawidtowe (w razie potrzeby, uzyj rewerséw do odpowiednich
kanatow).

Cztery dodatkowe kanaty (5-8) kontrolowane mogg by¢ (po uprzednim zaprogramowaniu i przypisaniu) przy
uzyciu dwodch proporcjonalnych pokretet a takze 4 dostepnych przetgcznikow (trzech 2-pozycyjnych i jednego
3-pozycyjnego). Kanaty 5-8 mozna w dowolny sposéb przypisa¢ do danych pokretet lub przetgcznikdw w menu
»(6) Switch set”.

OPROGRAMOWANIE NADAJNIKA / EKRAN STARTOWY

Oprogramowanie nadajnika Dynamic 8 zaprojektowano tak, aby w mozliwie prosty i intuicyjny sposéb mozliwe
byto dotarcie i ustawienie wszystkich jego funkcji. Do nawigacji po menu stuzg 4 ulokowane po obu stronach przy-
ciski:

[MENU/SELECT] — przycisk otwierajgcy dane menu lub zatwierdzajgcy dang funkcje. Takze funkcja ,wejdz do...”
[«/ESCAPE] - przycisk zamykajgcy dane menu lub wytgczajgcy dang funkcje. Takze funkcja ,wyjdz z...”
[SELECT A i V] — 2 przyciski nhawigujgce po menu, zmieniajgce pozycje kursora a takze zmniejszajgce lub
zwiekszajgce wartosci liczbowe lub procentowe danej funkcji lub miksera

Po uruchomieniu nadajnika na wyswietlaczu pojawi sie na krotkg chwile inicjujgce system logo powitalne, ktére
po chwili przeniesie uzytkownika do tzw. ,ekranu startowego”, lub tez po prostu ,pulpitu”.
Pulpit zawiera graficzne przedstawienie kilku najwazniejszych w czasie pracy informacji:

9.1. stupki trymeréw — po bokach oraz na dole ekranu znajdujg sie pionowe i poziome stupki symbolizujgce
obecne potozenie trymerdéw 4 gtéwnych kanatéw nadajnika. Przesuniecie ktéregos z trymeréw spowoduje przesu-
niecie sie kresek na stupku, a takze przedstawienie jego potozenia w postaci liczbowej (w zakresie od -60 do +60,
symbolizujgce procentowe wychylenie spowodowane ustawieniem trymera)

9.2. Wskaznik natadowania akumulatoréw/baterii. W prawym gérnym rogu znajduje sie graficzne przedstawie-
nie stopnia natadowania akumulatoréw/baterii zasilajgcych nadajnik, a takze obecne napiecie uktadu zasilajgce-
go nadajnik. Nalezy pamietac, aby zawsze dbac o zapewnienie odpowiedniego napiecia pracy nadajnika (efek-
tywny zakres napiecia pracy nadajnika Dynamic 8 to 4.0 — 6.0V) — gdy bedzie ono zbyt niskie, bedzie grozito to
zarOéwno ograniczeniem zasiegu aparatury jak i nawet jego wytgczeniem.

9.3. Nazwa i ikona modelu — PLANE / HELI / QUAD (1-5). Nadajnik Dynamic 8 umozliwia zapamietanie ustawien
tgcznie 15 modeli (po 5 dla samolotéw, helikopteréw i drondéw). Na pulpicie zawsze bedzie wyswietlona nazwa
obecnie wybranego modelu. Zaleznie od rodzaju wybranego modelu (PLANE — samolot / HELI — helikopter /
QUAD - dron), obok nazwy modelu na pulpicie pojawi sie rowniez grafika przedstawiajgca obecnie wybrany
rodzaj modelu.



9.4. Klédka (blokada przyciskdow menu) — istnieje mozliwo$¢ zablokowania dziatania 4 przyciskéw menu, aby np.
unikng¢ ich przypadkowego wcisniecia podczas pracy z modelem. W czasie gdy ekran pokazuje pulpit, nalezy
kursorem [SELECT A i V] wybrac¢ kiédke i zatwierdzi¢ wyboér przyciskiem [MENU/SELECT]. Ktodka otwarta
oznacza, ze przyciski sg wigczone. Ktddka zamknieta wytgcza dziatanie przyciskéw. Zamknieta ktdédka blokuje
jedynie dziatanie przyciskdw menu (kanaty oraz przetgczniki dziatajg woéwczas caty czas normalnie). Aby ,odblo-
kowac” przyciski menu, nalezy zrestartowaé¢ nadajnik.

9.5. Timer / Licznik czasu — Na pulpicie wyswietlone sg réwniez dwa liczniki czasu T1 i T2. Liczniki dziatajg
niezaleznie od siebie i mozna je wigczac / wytgczaé bgdz to recznie, bgdz poprzez uprzednio zaprogramowany
przetacznik, lub dragzki kanatow 1-4.

Programowanie wartosci czasowej dla licznika T1 i T2 odbywa sie z menu (12) Timer. Niezaleznie od faktu, czy
uprzednio zaprogramowano w menu (12) Timer odpowiedniej instrukcji wigczajgcej, wytaczajgcej i resetujgcej
licznik, to liczniki z pozycji pulpitu zawsze mozna witgczy¢ lub zatrzymaé poprzez nakierowanie na dany licznik
kursora (korzystajgc z przyciskow [SELECT A i V¥]), a nastepnie uzywajgc klawisza [MENU/SELECT].

9.6. Ekran kontrolny kanatéw 1-8 — Wciskajgc przycisk [«-/[ESCAPE] podczas pobytu na ekranie startowym,
nadajnik przeniesie uzytkownika na ekran kontrolny dla kanatéw 1-8. Jest to ekran obrazujgcy obecne potozenie
i zakres ruchow dla wszystkich kanatow za pomocg tabeli z poziomymi stupkami. Poruszajgc drgzkami i przeta-
czajgc przetgcznikami uzytkownik w tatwy sposéb zidentyfikuje dany kanat a takze sprawdzi jego zakres ruchow.
Wyjscie z ekranu kontrolnego nastepuje po wcisnieciu przycisku [MENU/SELECT].

MENU GLOWNE NADAJNIKA

Menu gtéwne nadajnika umozliwia uzytkownikowi dostep do wszystkich funkcji oprogramowania, wptywajgcych
na zachowanie sie nadajnika (i docelowo réwniez samego sterowanego modelu) w czasie pracy.

Wejscie do menu odbywa sie z ekranu startowego, poprzez wcisniecie przycisku [MENU/SELECT].
Nawigowanie po menu odbywa sie za pomocg przyciskow [SELECT A i V]

Wejscie do danej funkcji menu odbywa sie przez wcisniecie przycisku [MENU/SELECT]. Wyjscie z danej funkcji
menu lub anulowanie zmian odbywa sie przez wcisniecie przycisku [«/ESCAPE].

MENU GLOWNE NADAJNIKA (tryb PLANE)

Nizej opisane funkcje gtdwnego menu bedg tyczyty sie sytuacji gdy uzytkownik wybierze prace z modelem samo-
lotu (PLANE).

10.1.1. (1) Model Select

Funkcja Model Select umozliwia wybor uprzednio zapisanych ustawien modelu (lub tez wybranie nowego, ktére-
go bedziemy dopiero konfigurowac). Nadajnik Dynamic 8 umozliwia zapamietanie ustawien tgcznie 15 modeli (po
5 dla samolotéw, helikopterow i dronéw). Po wybraniu danego modelu, jego symbol/nazwa pojawi sie na state na
ekranie startowym wyswietlacza. Zaleznie od rodzaju wybranego modelu (PLANE — samolot / HELI — helikopter /
QUAD - dron), obok nazwy modelu na pulpicie pojawi sie rowniez grafika przedstawiajgca obecnie wybrany
rodzaj modelu.

Po wejsciu do menu (1) Model Select, wyboru danego modelu dokonujemy za pomocg przyciskow [SELECT A
i ¥]. Po oznaczeniu kursorem modelu z ktérym chcemy pracowac — wybieramy go przez wcisniecie przycisku
[MENU/SELECT]. Wyjscie z menu nastepuje po wcisnieciu przycisku [«/ESCAPE].

10.1.2.(2) Servo Reverse

Rewersy umozliwiajg "odwrécenie" kierunku pracy danego kanatu. Sg szczegdlnie pomocne w sytuacji, gdy przy-
ktadowo konstrukcja modelu wymusza instalacje serwomechanizmu w danym potozeniu, w skutek czego np.
poruszajgc drgzkiem steru kierunku w prawo, powierzchnia sterowa modelu porusza sie w lewo. Wéwczas przetg-
czajgc rewers dla odpowiedniego kanatu, odwrécimy kierunek jego pracy dzieki czemu uzyskamy wtasciwy kieru-
nek pracy serwa, odpowiedni z instrukcjami wydawanymi z aparatury. Nadajnik Dynamic 8 umozliwia ustawienie
rewersu dla wszystkich 8 kanatéw: 4 kanatéw gtéwnych (drgzki sterownicze na kanatach 1-4), a takze 4 dodatko-
wych (5-8) uprzednio przypisanych do odpowiednich przetgcznikdw lub pokretet (i zapisanych jako AUX1, AUX2,
AUX3 i AUX4).



Pozycja "NOR" oznacza, ze na danym kanale serwomechanizmy lub inne podtgczone na nim urzgdzenia bedg
pracowaty normalnie (rewers jest wytgczony).

Pozycja "REV" oznacza, ze na danym kanale serwomechanizmy lub inne podtgczone na nim urzgdzenia bedg
pracowaty w odwrotnym kierunku (rewers bedzie wigczony).

Po wejsciu do menu (2) Servo Reverse, wyboru danego kanatu dokonujemy za pomocg przyciskéw [SELECT A
i ¥]. Po oznaczeniu kursorem wartosci kanatu ktérego Reverse chcemy zmieni¢ — wybieramy go przez wciénie-
cie przycisku [MENU/SELECT]. Nastepnie za pomoca przyciskéw przyciskéw [SELECT A i V] nalezy okresli¢
wartos¢ NOR lub REV i wybér zatwierdzi¢ ponownie przyciskiem [MENU/SELECT]. Wyjscie z menu nastepuje po
wcishieciu przycisku [«/ESCAPE].

AILE (Aileron) — umozliwia ustawienie rewersu dla kanatu na ktérym przypisane sg obecnie lotki

ELEV (Elevator) — umozliwia ustawienie rewersu dla kanatu na ktérym przypisany jest ster wysokosci

THRO (Throttle) — umozliwia ustawienie rewersu dla kanatu na ktérym przypisana jest przepustnica

RUDD (Rudder) — umozliwia ustawienie rewersu dla kanatu na ktérym przypisany jest ster kierunku

AUX1 — AUX4 — jesli uprzednio przypisano ktére$ z pokretet lub przetgcznikdow do kanatow 5-8 (AUX1-AUX4), to
w odpowiednich dla nich pozycjach bedzie mozliwe wigczenie lub wytgczenie rewersu.

10.1.3.(3) End Point

Ustawienie tzw. End Pointéw umozliwia okreslenie maksymalnego punktu (wyrazonego w procentach) wychyle-
nia danego Serwa lub zakresu pracy danego kanatu. Mozliwe jest okre$lenie wartosci End Pointéw w przedziale
od 0 do 120.

Przykfady:

- Okreslenie wartosci 100 dla danego kanatu bedzie oznaczato, ze petny ruch drgzka bedzie skutkowat petnym
domyslnym zakresem ruchu przypisanego do niego serwa.

- Okreslenie wartosci 62 dla danego kanatu bedzie oznaczato, ze petny ruch drgzka bedzie skutkowat wychyle-
niem sie ramienia serwa w stosunku 62% od domysinego zakresu ruchu (czyli np. tylko 55,8° gdy petny ruch
serwa w danym kierunku to 90°).

- Okreslenie wartosci 115 dla danego kanatu bedzie oznaczato, ze petny ruch drgzka bedzie skutkowat wychyle-
niem ramienia serwa o 15% wiekszym niz wynosi wychylenie domysine (czyli np. 103,5° gdy petny ruch serwa w
danym kierunku to 90°).

Po wejsciu do menu (3) End Point, wyboru danego kanatu dokonujemy za pomoca przyciskow [SELECT A i V].
Po oznaczeniu kursorem wartosci kanatu ktérego warto$¢ End Point chcemy zmieni¢ — wybieramy go przez
wcidniecie przycisku [MENU/SELECT]. Nastepnie za pomocg przyciskow przyciskow [SELECT A i V] nalezy
okresli¢ wartos¢ i wybdr zatwierdzi¢ ponownie przyciskiem [MENU/SELECT]. Wyjscie z menu nastepuje po
wcishieciu przycisku [«/ESCAPE].

AILE (Aileron) — umozliwia ustawienie End Pointow dla kanatu na ktérym przypisane sg obecnie lotki

ELEV (Elevator) — umozliwia ustawienie End Pointéw dla kanatu na ktérym przypisany jest ster wysokosci
THRO (Throttle) — umozliwia ustawienie End Pointéw dla kanatu na ktérym przypisana jest przepustnica

RUDD (Rudder) — umozliwia ustawienie End Pointéw dla kanatu na ktérym przypisany jest ster kierunku

AUX1 — AUX4 — jesli uprzednio przypisano ktore$ z pokretet lub przetgcznikéw do kanatow 5-8 (AUX1-AUX4), to
w odpowiednich dla nich pozycjach bedzie mozliwe okreslenie dla nich End Pointow.

10.1.4.(4) Sub-trim

Funkcja Sub-trim pozwala na okreslenie wartosci sub-trymeréw, a w efekcie — przesuniecia punktu ,zerowego”
dla kanatow 1-4. Mozliwe jest dzieki temu ,sztuczne” przesuniecie w jedng lub w drugg strone punktu ustawienia
orczyka serwomechanizmu rozpoznawanego przez model jako startowy. Wazne: przesuwanie punktu zerowego
poprzez funkcje Sub-trim powoduje rowniez podgzanie za nim odpowiednio ustawionych End-Pointéw o takag
sama wartos¢ (w przypadku przesuwania punktu zerowego standardowymi trymerami, ustawione end-pointy nie
zostang zmienione).

Dozwolona regulacja punktu Sub-trim dla kanatéw 1-4 miesci sie w zakresie od -50 do +50.

Po wejsciu do menu (4) Sub-trim, wyboru danego kanatu dokonujemy za pomocg przyciskéw [SELECT A i V].
Po oznaczeniu kursorem wartosci kanatu ktérego warto$¢ Sub-Trim chcemy zmieni¢ — wybieramy go przez
wcidniecie przycisku [MENU/SELECT]. Nastepnie za pomocg przyciskow przyciskow [SELECT A i V] nalezy
okresli¢ wartos¢ i wybdr zatwierdzi¢ ponownie przyciskiem [MENU/SELECT]. Wyjscie z menu nastepuje po
wcishieciu przycisku [«/ESCAPE].



10.1.5.(5) D/R EXP (Dual-Rates Exponential)

Funkcja Dual-Rates Exponential umozliwia okreslenie krzywej poruszania si¢ serw dla kanatéw 1, 2 i 4. Dzigki
mozliwosci modelowania przyspieszenia ruchu orczyka lub tez sptaszczania krzywej, uzytkownik uzyskuje petng
kontrole nad zachowaniem serwomechanizmu w czasie pracy.
Po wejsciu do menu (5) D/R EXP, nalezy wpierw dokona¢ wyboru kanatu dla ktérego okreslana bedzie funkcja —
wyboru dokonuje sie za pomocg przyciskow [SELECT A i V].

AILE — kanat odpowiedzialny za ruch lotek
RUDD - kanat odpowiedzialny za ruch steru kierunku
ELEV - kanat odpowiedzialny za ruch steru wysokosci

Po zatwierdzeniu wyboru kanatu nalezy okresli¢ rodzaj krzywej (Large = ostra lub Small = sptaszczona) a takze
okresli¢ stopien jej nachylenia (za pomocg wartosci liczbowej w zakresie od 0 do 120).

Dodatkowo istnieje mozliwos¢ zakrzywienia linii poprzez funkcje EXP (w zakresie od -100 do +100).

Przy zmianie warto$ci, zamieszczony po prawej stronie wykres na biezgco zobrazuje krzywg przyspieszenia
ruchu serwa dla danego kanatu.

Zmiana warto$ci nastepuje za pomocg przyciskéw przyciskow [SELECT A i V] - zatwierdzenie przyciskiem
[MENU/SELECT]. Wyjscie z menu nastepuje po wcisnieciu przycisku [«/ESCAPE].

10.1.6.(6) Switch set

W menu Switch set uzytkownik uzyskuje mozliwos¢ przypisania kazdego z przetgcznikdw i pokretet aparatury
(SW1-4 oraz VR1-2) do danego kanatu (lub funkgciji).

Kazdemu z przetgcznikéw lub pokretet mozna przypisac funkcje (odpowiednio [AUX1 — AUX4]), a takze opcjo-

nalnie ustawi¢ na nim przetgcznik [D/R] (Dual-Rates), przetacznik trybu Trener/Uczen [TRAIN], dezaktywowaé go
[DISAB] lub ustawi¢ funkcje Throttle Lock [LOCK].

Zmiana warto$ci nastepuje za pomocg przyciskéw przyciskow [SELECT A i V] - zatwierdzenie przyciskiem
[MENU/SELECT]. Wyjscie z menu nastepuje po wcisnieciu przycisku [«/ESCAPE].

10.1.7. (7) Channel set

W menu Channel set uzytkownik uzyskuje mozliwo$¢ przypisania kazdej z ustawionej uprzednio funkcji [AUX1 —
AUX4] do danego kanatu (5, 6, 7 lub 8-mego). Dzieki temu w fatwy sposéb mozna zidentyfikowa¢ odpowiedni
serwomechanizm wpiety we wiasciwy kanat odbiornika. Opcjonalnie dany kanat mozna réwniez dezaktywowac
przez ustawienie opcji [DISAB].

Zmiana warto$ci nastepuje za pomocg przyciskéw przyciskow [SELECT A i V] - zatwierdzenie przyciskiem
[MENU/SELECT]. Wyjscie z menu nastepuje po wcisnieciu przycisku [«/ESCAPE].

10.1.8. (8) Throttle curve

Analogicznie dla opcji (5) D/R EXP ustawianej dla kanatéw 1, 2 i 4, funkcja (8) Throttle curve pozwana na precy-
zyjne okreslenie krzywej gazu przepustnicy dla kanatu 3.

Funkcje mozna wtaczy¢ (MODE: ON) lub wytagczy¢é (MODE: OFF). W przypadku gdy funkcja bedzie wytaczona,
krzywa gazu bedzie ustawiona domysinie, tj. w sposéb proporcjonalny do ruchu drgzka.

Wigczajac funkcje Throttle curve (MODE: ON), uzytkownik uzyska mozliwos$¢ precyzyjnego umiejscowienia az 5
punktéw krzywej gazu (P1 — P5)

Zmiana warto$ci nastepuje za pomocg przyciskéw przyciskow [SELECT A i V] - zatwierdzenie przyciskiem
[MENU/SELECT]. Wyjscie z menu nastepuje po wcisnieciu przycisku [«/ESCAPE].

10.1.9. (9) Throttle Cut



Throttle cut to funkcja przydatna de facto jedynie w modelach napedzanych silnikiem spalinowym. Pozwala ona
na skonfigurowanie ruchu serwomechanizmu odpowiedzialnego za poruszanie przepustnicg silnika w taki
sposob, aby zgasic silnik w czasie lotu.

Funkcje mozna wtgczy¢ (Status: ON) lub wytgczy¢ (Status: OFF).

W przypadku gdy funkcja jest wtgczona, istnieje mozliwo$¢ wywotania dodatkowego odchylenia ramienia serwo-
mechanizmu poruszajgcego przepustnicg (w zakresie od -100 do +50) ktéry bedzie miat powodowac ,przydusze-
nie” gaznika i w efekcie zgaszenie silnika.

Funkcje nalezy wéwczas przypisac¢ do jednego z wolnych przetacznikow przez wskazanie go w polu ,,Switch”.

Zmiana wartosci nastepuje za pomocg przyciskéw przyciskow [SELECT A i V] - zatwierdzenie przyciskiem
[MENU/SELECT]. Wyjscie z menu nastepuje po wcisnieciu przycisku [«-/ESCAPE].

10.1.10. (10) Mixing

Jest to menu przeznaczone dla zaawansowanych uzytkownikéw, pozwalajgce tworzy¢ indywidualne miksy kana-
téw i funkcji nadajnika, z dodatkowym okresleniem procentowego udziatu jednej miksowanej funkcji wzgledem
drugiej.

Istnieje mozliwos$¢ zdefiniowania maksymalnie po jednym indywidualnie skonfigurowanym miksie dla kazdego z
8 kanatéw.

Zmiana wartosci nastepuje za pomocg przyciskéw przyciskow [SELECT A i V] - zatwierdzenie przyciskiem
[MENU/SELECT]. Wyjscie z menu nastepuje po wcisnieciu przycisku [«-/ESCAPE].

10.1.11. (11) Joystick CALI

Joystick CALI to funkcja uzytkowa nadajnika umozliwiajgca doktadng kalibracje (synchronizacje pozycji) drazkéw
aparatury. Precyzyjnie skalibrowana aparatura bedzie przekazywata doktadne instrukcje do odbiornika i tym
samym — model precyzyjnie bedzie wykonywat polecenia pilota.

Po wejsciu do menu Joystick CALI na ekranie wyswietlg sie dwa diagramy przedstawiajgcy obecne potozenie
dwoch drgzkdéw. Aby skalibrowac potozenie drgzkdw, nalezy ustawi¢ oba w ich srodkowych pozycjach, a nastep-
nie za pomocay klawiszy [SELECT A i Y] wybrac¢ i wykona¢ polecenie ,SetMid”. Punkty symbolizujgce potozenie
obu drgzkéw powinny wowczas przenies¢ sie na srodek diagraméw. Poruszajgc wowczas drgzkami mozemy
przetestowac, czy punkt oznaczajgcy potozenie danego kanatu we wtasciwy sposoéb ,$ledzi” ruchy drgzkéw.

Wyjscie z menu nastepuje po wcisnieciu przycisku [«-/ESCAPE].
10.1.12. (12) Timer

W niniejszym menu istnieje mozliwos¢ zaprogramowania dwéch dostepnych w nadajniku timeréw. Liczniki w
aparaturze Redox Dynamic 8 odliczajg czas ,w dot’. Oznacza to, ze odliczajg czas od zadanej wartosci (wyrazo-
nej w minutach i sekundach) do zera.

Przechodzac kursorem za pomocg przyciskéw przyciskéw [SELECT A i V] na odpowiednig pozycje T1 lub T2
uzyskujemy mozliwosc ustawienia danej wartosci czasowej, ktéra ma by¢ odliczana w danym timerze. Maksymal-
nie mozna ustawic¢ czas 99 minut i 59 sekund dla kazdego z licznikow.

Dla obu licznikow istnieje mozliwo$¢ zaprogramowania akcji wykonujgcej instrukcje startu, zatrzymania lub rese-
towania licznika. Akcja ta moze by¢ wykonana poprzez przetgczenie dowolnego z przetgcznikow (SW) na zdefi-
niowang pozycje, czy tez np. przekrecenie pokretta (VR) na dang wartos¢é. Mozna réwniez zaprogramowac
uruchomienie/zatrzymanie lub reset timera poprzez umieszczenie dowolnego z drazkéw (J1, J2, J3 i J4) i przypi-
sanego do niego kanatu w danej pozycji — na przyktad, dla J1 (kanat 3, przepustnica)

W trybie MODE 2:

J1 — poziomy ruch prawego drgzka
J2 — pionowy ruch prawego drgzka
J3 — pionowy ruch lewego drgzka
J4 — poziomy ruch lewego drgzka

Liczniki czasu T1 i T2 bedg widoczne na gtéwnym ekranie (pulpicie) nadajnika.



Niezaleznie od faktu, czy w menu (12) Timer zaprogramowano odpowiednig instrukcje wtgczajgcej, wytgczajgcej
i resetujacej licznik, to liczniki z pozycji pulpitu zawsze mozna wigczy¢ lub zatrzymac poprzez nakierowanie na
dany licznik kursora (korzystajgc z przyciskow [SELECT A i V]), a nastepnie uzywajgc klawisza [MENU/SE-
LECT].

10.1.13. (13) System Setup
Jest to menu funkcji uzytkowych, w ktérych mozliwe jest okreslenie trybu pracy nadajnika i jego wyswietlacza:

CONT - ustawienie stopnia kontrastu wyswietlacza

BRIG — ustawienie stopnia jasnosci wyswietlacza

BEEP — wtgcza (ON) lub wytgcza (OFF) dzwiek wydawany przez aparature kazdorazowo przy wciskaniu przyci-
skow

LANG — umozliwia przetgczenie jezyka menu. Jezykiem domysinym jest jezyk angielski (ENG).

THRO - okresla pozycje przepustnicy (kanatu 3) po prawej (R) lub lewej (L) stronie. Zaleznie od tzw. MODE
nadajnika, przepustnica bedzie funkcjonowata na pionowym ruchu prawego drgzka (MODE 1 — ustawienie ,R”),
lub pionowym ruchu lewego drgzka (MODE 2 — ustawienie ,L”).

BATT - okresla rodzaj uzywanego zasilania nadajnika. Jako iz nadajnik Redox Dynamic 8 zostat zaprojektowany
do pracy korzystajgc z zasilania w postaci 4 akumulatorow AA lub 4 baterii alkalicznych LR6 — te opcje nalezy
pozostawi¢ niezmieniong na fabrycznie ustawionym wyborze: 4AA.

Zmiana warto$ci nastepuje za pomocg przyciskéw przyciskow [SELECT A i V] - zatwierdzenie przyciskiem
[MENU/SELECT]. Wyjscie z menu nastepuje po wcisnieciu przycisku [«/ESCAPE].

10.1.14. (14) Factory reset

Funkcja ta umozliwia sprowadzenie ustawien poszczegolnego modelu lub catego nadajnika do domysinych usta-
wien fabrycznych.

Aby zresetowac¢ do domysinych tylko ustawienie obecnie wybranego modelu (ktérego nazwa widnieje na ekranie
startowym), nalezy wybra¢ i zatwierdzi¢ polecenie ,confirm” w gérnym polu, obok stowa ,Model”. Ustawienia
wszystkich pozostatych modeli zapisanych w pamieci nadajnika nie zostang woéwczas zmienione.

Aby zresetowac¢ do domysinych wszystkie ustawienia w nadajniku, wtgcznie z wszystkimi ustawieniami wszyst-
kich modeli zapisanych w pamigci nadajnika, nalezy wybrac i zatwierdzi¢ polecenie ,confirm” w dolnym polu, obok
stowa ,System”.

10.2 MENU GLOWNE NADAJNIKA (tryb QUAD)

Nizej opisane funkcje gtbwnego menu bedg tyczyly sie sytuacji gdy uzytkownik wybierze prace z modelem wielo-
wirnikowca (QUAD).

Oprécz wszystkich funkcji opisanych w dziale 10.1 (za wyjatkiem (10) Mixing), w trybie QUAD w menu pojawig sie
nastepujgce opcje dodatkowe:

10.2.1 (10) Atti Selection

Attitude selection to menu okreslajgce zachowanie (czutos¢ i podatnos¢ na instrukcje) drona w danych
sytuacjach:

STBL - stabilizacja

ALTI — wznoszenie

HOVE - zawis

AUTO - autopilot

STNT — akrobacje

RTRN — tryb powrotu do punktu startowego (HOME)

Funkcje okreslajgce czutos¢ na instrukcje mozna wigczy¢ (Status ON) lub wytgczy¢ (Status OFF).

10.2 MENU GLOWNE NADAJNIKA (tryb QUAD)

Nizej opisane funkcje gtdbwnego menu bedg tyczyly sie sytuacji gdy uzytkownik wybierze prace z modelem
helikoptera (HELI).



Oproécz wszystkich powtarzajgcych sie funkcji opisanych w dziale 10.1, w trybie HELI w menu pojawig sie naste-
pujgce opcje dodatkowe:

10.3.1. (8) Curve settings

Funkcja ta umozliwia precyzyjne okreslenie krzywej gazu oraz krzywej wzniosu dla helikopteréw pracujgcych w
dwach trybach:

MODE: NOR (dla helikopteréw klasycznych)
MODE: 3D (dla helikopteréw akrobacyjnych)

Istnieje mozliwos¢ oddzielnego okreslenia krzywej dla przepustnicy (Curve: THR) oraz dla zmiany kata topat
(Curve: PIT).

Dla kazdego z trybdw uzytkownik uzyska mozliwo$¢ precyzyjnego umiejscowienia az 5 punktéw krzywej gazu (P1
— P5) okreslajgc ich warto$¢ procentowa.

Wszelkie zmiany bedg w czasie rzeczywistym zobrazowane na zatgczonym diagramie.

Zmiana wartosci nastepuje za pomocg przyciskéw przyciskow [SELECT A i V] - zatwierdzenie przyciskiem
[MENU/SELECT]. Wyjscie z menu nastepuje po wcisnieciu przycisku [«/ESCAPE].

10.3.2.(10) Revo Mix
Umozliwia wigczenie (Status ON) lub wytgczenie (Status OFF) miksera helikopterowego REVO.

W chwili gdy mikser jest wtgczony, istnieje mozliwos¢ okreslenia jego dodanej wartosci procentowej (w zakresie
od 0% do +50%), a takze przypisania przetgcznika (pole ,Switch”), ktéry ma go aktywowac¢ w czasie lotu

Zmiana wartosci nastepuje za pomocg przyciskéw przyciskow [SELECT A i V] - zatwierdzenie przyciskiem
[MENU/SELECT]. Wyjscie z menu nastepuje po wcisnieciu przycisku [—/ESCAPE].

10.3.3.(11) Sens-gyro
Menu umozliwiajgce zwiekszenie lub zmniejszenie czutosci i stopnia wsparcia stabilizacji lotu przez zyroskop.
Funkcje mozna wigczy¢ (Status ON) lub wytgczy¢ (Status OFF).

W chwili gdy funkcja jest wigczona, istnieje mozliwos¢ okreslenia dodatkowego zwigekszenia czutosci zyroskopu
(wyrazonego w wartosciach procentowych) dla niskich (Low) i wysokich (High) obrotéw silnika helikoptera.

10.3.4.(12) Swash selection

Funkcja umozliwiajgca okreslenie rodzaju gtowicy helikoptera (CCPM-90 lub CCPM-120), a takze regulacji para-
metréw lotu: AILE (przechyt na boki), ELEV (wznios) i PITCH (zmiana kata topat).

Funkcje Swash selection mozna tez wytgczy¢ (Type OFF).

UWAGI KONCOWE

— Zawsze przestrzegaj zasad bezpieczenstwa. Upewnij sie, ze model ktérego masz zamiar uzy¢ bedzie poru-
szat sie w terenie na ktérym nie ma innych oséb lub zwierzat ktérym éw np. szybko poruszajacy sie samochdéd lub
t6dz mogtyby wyrzadzi¢ krzywde lub spowodowac kolizje z jakimkolwiek obiektem.

— Nie nalezy zbytnio oddala¢ sterowanego modelu od miejsca w ktérym przebywa uzytkownik z aparatura.
Jakkolwiek zasieg sygnatu emitowanego przez nadajnik jest znacznie wiekszy niz mozliwosci ludzkiego wzroku,
to nigdy nie nalezy dopuszczac¢ do sytuacji gdzie model oddalony bedzie na tyle daleko, ze niemozliwe stanie sie
jego biezgce obserwowanie i sterowanie. Kontakt wzrokowy z modelem latajgcym mozna utraci¢ juz przy odlegto-
$ci 100—150 metrow !

— Aparatura powinna by¢ uzywana przez osoby petnoletnie, lub przez uzytkownikéw ktérzy ukonczyli 14 rok
zycia, jednak pod $cistg opiekg i nadzorem innej osoby petnoletnie;j.
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— Nalezy przestrzega¢ odpowiedniej kolejnosci wigczania i wylgczania systemu: Najpierw uruchom zasila-
nie nadajnika a dopiero w nastepnej kolejnosci zasilanie odbiornika. Analogicznie — najpierw wytgcz model i
zasilanie odbiornika a nastepnie wytgcz zasilanie nadajnika. Nie wolno dopusci¢ do sytuacji, w ktérej wigczony
odbiornik pozbawiony jest aktywnego sygnatu z nadajnika!

— Zaréwno aparatura jak i odbiornik nie sa wodoszczelne, a ich odpornosé na wilgo¢ jest ograniczona.
Zaleca sie chroni¢ aparature przed wilgocig i nie uzywa¢ modelu w silnie wilgotnym/mokrym srodowisku.

— Nalezy chronié¢ aparature i odbiornik przed potencjalnymi uszkodzeniami mechanicznym oraz nadmier-
nym zabrudzeniem. Uszkodzenie obudowy lub nadmierne zabrudzenie/zapiaszczenie odbiornika moze mieé
wplyw na jakosc¢ jego pracy.

—Jedna z najstarszych prawd modelarskich gtosi: ,,jesli nie wiesz lub nie jestes pewien — nie uruchamiaj”.
Producent w niniejszej instrukcji nie jest w stanie przewidzie¢ i opisa¢ wszystkich mozliwych sytuacji i okolicznosci
wystepujgcych na lotnisku, torze czy akwenie wodnym na ktérym bedzie uzywany model sterowany nadajnikiem
Redox Dynamic 8. W przypadkach gdy uzytkownik nie jest jeszcze doswiadczonym uzytkownikiem i ma watpliwo-
Sci co do danej funkcji lub sposobu dziatania nadajnika lub odbiornika, zalecane jest aby przed uzyciem skontak-
towat sie ze sprzedawcg lub z innym doswiadczonym modelarzem.

— W przypadku zaobserwowania jakichkolwiek nieprawidtowosci w dziataniu nadajnika lub odbiornika, lub
tez w chwili gdy doszto do sytuacji budzgcej niepokdj lub niepewnos¢ uzytkownika — bezwzglednie nalezy zaprze-
sta¢ uzytkowania systemu Redox Dynamic 8 i zwrdci¢ sie o pomoc/konsultacje do sprzedawcy, nawet jesli uptynat
juz okres w ktérym produkt objety jest ochrong gwarancyjng. Bezpieczenstwo Twoje i Twoich bliskich jest najwaz-
niejsze!

— Zabronione jest rozkrecanie, rozbieranie lub przeprowadzanie jakichkolwiek wtasnych modyfikaciji i
ingerencji w nadajniku lub w odbiorniku. Naruszenie integralnosci, zamoczenie, zawilgotnienie, uszkodzenie
mechaniczne lub nadmierne zabrudzenie nadajnika lub odbiornika skutkowaé bedg utratg gwarancji i rekojmi
udzielonej na niniejszy produkt, a takze mogg skutkowaé nieprzewidzianymi konsekwencjami w trakcie pézniej-
szego uzytkowania.
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